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O (57) Abstract: The remote control device for an actuator and/or sensor of a system for the protection and/or comfort and/or control 
of a building comprises a processing unit (10) and a device for transmitting orders (200). The invention is characterized in that it 
O comprises means (4,20) for transferring a processing program, which relates to the operation of the actuator and/or the sensor, from 
the device for transmitting orders (200) to the processing unit (10), said program being provided and stored in a form which can be 



executed directly. The device enables the functions of the actuator to be updated easily. 
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tions, se re'ferer aux "Notes explicates relatives aux codes et 
abr&viations" figurant au dibut de chaque numero ordinaire de 
la Gazette du PCT. 



(57) Abrege : Le dispositif de commande a distance d'un actionneur et/ou d'un capteur d'une installation de protection et/ou de 
confort, et/ou de controle d'un batiment, comprend une unite de traitement (10) et un transmetteur d'ondres (200). II est caracteris6 
en ce quMl comprend des moyens de transfert (4, 20) permettant de transferer a Tunit6 de traitement (10), depuis le transmetteur 
d*ordres (200), un programme de traitement relatif au fonctionnement de V actionneur et/ou du capteur, ce programme 6tant fourni 
et enregistr6 sous forme directement executable. Ce dispositif permet de mettre a jour aisement les fonctionnalit^s de Tactionneur. 
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DISPOSITIF DE COMMANDE A DISTANCE D'UN ACTIONNEUR 

L' invention concerne un dispositif ctefini par le pr6ambule de la 
revendication 1 et un proc6d£ defini par le pr6ambule de la revendication 8. 

5 L' invention se rapporte au domaine de la commande & distance sans fil 
d'actionneurs destines & la protection ou au confort de l'habitat, et 
particuliSrement lorsque le module r^cepteur d'ordres destine k piloter lesdits 
actionneurs n'est pas d'un acc£s facile. De tels actionneurs sont par exemple 
des moteurs destines k la manoeuvre de protections solaires, de fermetures du 

10 batiment. Les modules recepteurs d'ordres sont, selon les cas, directement 
int6gr6s aux moteurs ou log6s dans des caissons au-dessus des baies vitr6es, 
ou encore sont log6s dans des faux plafonds au voisinage des actionneurs. 

Ces modules r6cepteur c - . J ; sont commun&ment de type 

15 radiofrSquence, et prfeentent r : ; -.xactfere bidirectionnel (Emetteur - 
r6cepteur radio) ce qui permet pai temple d' accuser reception des ordres 
requs et de leur bonne execution. 

L' invention se rapporte Sgalement aux capteurs assoctes au systeme de 
20 pilotage des actionneurs cites. Ces capteurs sont de type d£tecteur 
d' intrusion, ou de mouvement, de fum6e, de temperature, ou encore de type 
m6t£orologique (vent, soleil etc.), voire de contrdle. lis ont en commun le 
fait d^tre en g6n6ral peu accessibles, et de transmettre leurs informations 
egalement par des moyens de communication non filaires. 

25 

Aussi bien les capteurs que les actionneurs sont susceptibles de 
communiquer entre eux et avec des transmetteurs d'ordres & distance de type 
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nomade ou fixe. Cette communication se fait done sans fil, notamment par 
lien radio frequences, et en respectant un protocole commun. 

Le probl&me rencontre avec ces dispositifs concerne la plurality 
5 d'usages qui peut en etre faite h un stade donne de l'6tat de la technique, 
d'une part, et d' autre part, revolution de ces usages avec revolution des 
technologies. 

Cette plurality rend necessaire, pour le fabricant, la creation de 
10 nombreuses references d'actionneurs et de capteurs et transforme done en 
pluralite de produits ce qui devrait etre simplement une pluralite de 
fonctions. II en r6sulte un cout important, sans contrepartie pour l'utilisateur. 
Ainsi par exemple, un moteur & electronique embarqu6e presente des 
caracteristinu°f f mctionnelles differentes selon qu'il entraine un store ou un 
15 volet ro < M ; : communement de deux produits differents, alors que 
rien ne les 'cari'k^Ue fondamentalement. 

devolution des technologies, et notamment en matfere de protocole de 
transmission et de s6curisation de 1'information a de plus tendance & rendre 
20 incompatibles les differentes generations de produits, sauf egalement h 
augmenter leur cotit. La difficulte d'acefcs desdits produits rend 6galement 
problematique toute intervention d'ameiioration ou de mise & jour, courante 
dans d'autres domaines (« upgrade »). 

25 On connait en effet dans des domaines autres que celui de la 

commande d'appareils electriques du b^timent des proc6d6s permettant le 
transfert de programmes ex6cutables entre differents dispositifs. 
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C'est pratique courante en micro-informatique, domaine dans lequel 
on a cherch6 k int6grer dans le BIOS le strict minimum n6cessaire k la mise en 
oeuvre de moyens de communication et d'enregistrement dans une machine 
informatique de type appel6 communGment "PC", le systeme d'exploitation 
5 lui-m§me 6tant charge ou tGlGchargG. Le domaine de la communication par 
internet a d6multipli6 ce genre duplications. 

Le brevet amSricain US 5,321,840 donne un exemple ou mtae le r6seau 
logique programmable (PLA) d'un PC peut §tre reconfigure k distance. Une 
10 m6moire EPROM de type FLASH est utilisSe pour stocker le code de 
reconfiguration. Un traitement anti-virus et/ou de nouvelles fonctions 
peuvent ainsi 6tre implantGes k distance. 

Le brevet amSricain US 5,210,854 d6crit un mode de stockage de mises 
IS k jour de versions logicielles dans une m6moire Glectronique reprogrammable 
EEPROM, dans un systeme informatique. Dans ce brevet, une seule m6moire 
Glectronique reprogrammable est utilisGe en remplacement d'une association 
ROM, EEPROM, mais une unite logique de contrdle permet de r6aliser une 
partition de cette EEPROM entre zones prot6g6es, contenant les parties 
20 inalterables de logiciel, et zones non prot6g6es. Cette partition est elle-m6me 
fixe, ou dynamiquement reconfigurable. 

En restant dans le domaine de modification k distance de logiciels 
ex6cutables, le brevet am6ricain US 6,141,795 propose une technique 
25 minimisant la m6moire de transfert n6cessaire et dormant une robustesse en 
cas de rupture dans le transfert de programme. Ce brevet est notamment 
d6pos6 dans le domaine des syst&mes de t6l6maintenance. 
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De la meme fagon, le brevet am6ricain US 5,787,288 decrit une m6thode 
de remplacement d'un ancien programme par un nouveau, en prenant au 
pr6alable les precautions de verification necessaires. II s'agit d'une application 
de maintenance & distance de telecopieurs accessibles par la ligne 
5 tei6phonique. 

Les constructeurs ont bien entendu pense & appliquer de telles 
methodes de configuration dans le domaine de la telecommande 
d'applications domestiques, notamment des ensembles postes de television et 

10 magnetoscopes, en profitant de la flexibilite d'un PC. Cest le cas du dispositif 
decrit dans le brevet americain US 5,774,063, dans lequel le PC se substitue & 
la telecommande infra-rouge et permet done une programmation a volonte 
des equipements. Cest egalement le meme but de flexibilite que Ton trouve 
dans le brevet americain US 5,414,761 selon lequel il s'agit de rep^ r ?::::r: ^er ai 

1 5 volonte une telecommande infra-rouge de type «universel» 

Dans le domaine plus proche de celui de l'invention, on trouve des 
dispositifs permettant de communiquer des donn6es k un appareil de 
contrdle du confort thermique (HVAC). Dans le brevet europeen EP 0 652 502, 

20 il est decrit Introduction d'une ou plusieurs cartes k puce dans le lecteur 
d'un appareil de contrdle (thermostat programmateur). La carte contient des 
« donnees de programmation » qui peuvent egalement etre entrees par 
l'utilisateur k 1'aide d'un clavier. Cette operation est longue et fastidieuse 
dans la mesure oil il faut entrer des temperatures de consigne, des plages 

25 horaires et 6ventuellement d'autres parametres. Ces donn6es de 
programmation sont transferases depuis la carte dans l'unite m6moire 
residente ou en sens inverse, ce qui permet de conserver dans une carte une 
programmation entree au clavier. On remarquera qu'il s'agit ici d'un transfert 
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de « programme de chauff age », constitue en fait de donn6es (temperature de 
consigne, zone concernee, heure, jour de la semaine etc.), et non d'un 
« programme executable » au sens informatique, destine au pilotage direct du 
microprocesseur contenu dans l'6quipement. 

5 

Dans le m£me domaine du confort thermique, dans le brevet am6ricain 
US 5,156,203 il est pr£vu une identification k distance de 1' occupant d'un local 
(par carte k puce et/ou transpondeur radio). Toutes les donn£es relatives k la 
situation de confort de l'occupant sont m6moris£es, de maniere k reproduire 

10 les memes donnees quand la m§me personne se pr6sentera a nouveau dans 
les locaux. II y a done apprentissage et basculement d'un jeu de donnees a un 
autre selon les utilisateurs, k l'aide d'un programme resident, et non 
modification de ce programme resident. Ce fonctionnement dans le Mtiment 
s'apparente au r6glage automatique d . * 4^es et retroviseurs dans un 

1 5 vehicule automobile des que le cond^^.v *. ; .*>?inu k l'aide de sa cie. 

Dans le domaine propre k celui deer it dans 1' invention, celui des 
actionneurs et/ou capteurs destines k la protection ou au confort dams un 
b&timent, on trouve des systemes de transmission radio d'identifiants 

20 autorises, notamment dans le brevet am6ricain US 4,750,118, des systemes de 
mise en mode d'apprentissage d'identifiants au moyen de la transmission 
radio servant normalement k la transmission de commandes, notamment 
dans le brevet europ6en EP 1 031 953, ou encore des systfcmes d'apprentissage 
k distance des fins de course du moteur ou de mise en ceuvre k distance d'un 

25 programme d'inversion de sens de rotation, cornme par exemple dans le 
brevet europeen EP 0 493 322, ou enfin de parametrage au moyen du secteur 
d'un actionneur normalement commands par radio, tel que divulgu6 par la 
demande de brevet FR 2 826 521. Mais il n'a jamais 6t6 imagine de 
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transmettre, au moyen du lien de communication radio normalement utilise 
entre un 6metteur d'ordres, m&me de type particulier, et un actionneur, ou 
entre un 6metteur d'ordres et un capteur, ou entre un actionneur et un 
capteur, un ou plusieurs programmes ex6cutable(s) directement par les 
5 microprocesseurs contenus dans lesdits produits. 

On connait de la demande EP 0 770 965, une t6l6commande universelle 
dont le programme de fonctionnement peut etre mis & jour par transmission 
des appareils commandos vers la t616commande. 

10 

Cependant, il n'a jamais 6t6 imaging d'am6liorer les fonctionnalites 
existantes d'actionneurs ou de capteurs par remplacement de tout ou partie 
de leurs programmes ex6cu tables. 

15 Et il s; ai Oi. ./fcriis et6 imaging de conf6rer aux actionneur s ou 

capteurs des f>i , t ;i'h^nsJit6s nouvelles, non implantees au moment de leur 
premiere installation. 

Le dispositif de commande selon l'invention est caract6ris6 par la 
20 partie caracterisante de la revendication 1. 

Ce dispositif permet d'am^liorer sur site les fonctionnalites existantes 
des 6quipements du batiment. II permet de plus de conferer aux 6quipements 
des fonctionnalit6s nouvelles, non implant6es dans ces 6quipements au 
25 moment de leur installation. 
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Les revendications d6pendantes 2k7 def inissent des variantes de ce 
proc6d6. 

Le procede de mise k jour selon l'invention est defini par la 
revendication independante 8. 

5 

Une variante de ce procede est defini par la revendication d6pendante 

9. 

D'autres caracteristiques et avantages de l'invention se d6gageront 
de la description qui va suivre en regard des dessins annexes qui ne sont 
10 donn6s qu'a titre d'exemples non limitatifs. 

La Figure 1 represente de fagon schematique, la configuration 
materielle necessaire k la mise en ceuvre de l'invention. 

La Figure 2 represente sous forme d'ordinogramme le procede 
applicable a l'invention. 

En Figure 1 est represents un actionneur (1) qui est par exemple, un 
moteur electrique, destine k actionner un element mobile (50), comme par 
20 exemple une porte, un volet roulant, un store ou toute autre protection 
solaire. Cet actionneur (1) est par exemple raccorde electriquement par une 
liaison filaire (2) k une unite de traitement (10). 

Cette unit6 de traitement (10), contenant au moins un microprocesseur 
25 (3), est en relation avec un moyen de communication radio-frequences tel 
qu'un transmetteur radio (4) bidirectionnel. Ce transmetteur radio (4) est 
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done susceptible de communiquer en reception et en Emission avec tout 
dispositif radio-fr6quences partageant le m£me protocole de transmission. 

L'unit6 de traitement (10) execute les programmes contenus dans une 
5 mGmoire defirrie de programme inalterable (7) et, selon les formes de 
realisation, dans au moins une premiere m6moire reprogrammable (8) et/ ou 
une deuxteme m^moire reprogrammable (9), comme expliqu6 plus loin. 

l/actionneur (1) est un moteur d'entrainement de portes, d'ouvrants de 
10 ventilation, de volets roulants, de stores ou d'ecrans divers de protection 
solaire. II peut 6galement s'agir d'un dispositif d'6clairage ou d'alarme dont 
Facets est malaise. Le transmetteur radio (4) joue alors un rdle essentiellement 
r6cepteur en fonctionnement normal. 

15 Un ou plusieurs capteurs peuvent etre associ6s & l'actWtA.c . 

capteur simple peut aussi tenir lieu d'actionneur dans la descripticr ;v . **\- j«* 
suit. Dans ce cas, les informations passent essentiellement du capteur vers 
1' unite de traitement (10), et le transmetteur radio (4) joue alors un role 
essentiellement 6metteur en fonctionnement normal. 

20 

De mantere simple, la liaison (2) entre l'actionneur (1) et l'unite de 
traitement (10) est une liaison filaire. 

Sur la figure 1, qui est schematique, les contacteurs 6lectromagn6tiques 
25 ou statiques permettant d'assurer l'alimentation de l'actionneur en r6ponse 
aux ordres de l'unite de traitement, n'ont pas 6te reptesentes, car tous ces 
dispositif s sont bien connus de l'homme du m6tier. 
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S'il s'agit d'un actionneur (1) non autonome, tel que cela est illustte k la 
figure 1, l'ensemble est aliments avec un convertisseur (5) k partir du teseau 
de courant alternatif (6). 

5 Au cas ou l'actionneur (1) serait autonome ou serait un capteur simple, 

le convertisseur (5) et le teseau de courant alternatif (6) seraient remplac^s par 
une source autonome, par exemple un panneau photovoltaique et un 
convertisseur avec batterie. 

10 Comme on l'a vu pr6c6demment, l'unite de traitement (10) comprend 

un microprocesseur (3). II peut 6galement s'agir de tout type de 
microcontrOleur, auquel cas la ntemoire (7) peut etre integr6e au 
microcontrdleur. Le transmetteur radio (4) peut contenir son propre 
microcontrdleur pour la gestion du protocols oi? ? communication, mais cette 

15 fonction peut toe assuree par l'unite &z. .t^u:t zrr-.&i: (^0) ou encore r6partie 
entre les deux unites, k savoir entre lao;£$ - de traitement (10) et le 
transmetteur (4). 

II est k noter que l'unite de traitement (10), l'actionneur (1), le 
20 convertisseur (5) et le transmetteur (4), peuvent constituer un ensemble 
materiel unique que Ton appellera unite de communication de traitement et 
d'actionnement (100). 

II est ptevu, un transmetteur d'ordres (200) qui est utilis6 sur le m§me 
25 teseau de communication, symbolist par la fteche bidirectionnelle (300). Ce 
transmetteur d'ordre (200) est constihte d'un transmetteur bidirectionnel (20) 
analogue au transmetteur radio (4) de l'unite de communication, de 
traitement et d'actionnement (100), et d'une unite de commande (21) dont le 
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fonctionnement sera decrit ci-apres. Le transmetteur d'ordre (200) contient un 
programme executable & transferer. 

La memoire (7) contient la partie de programme et les donn6es qui ne 
5 seront en aucun cas modifies au cours de la vie du produit. II s'agit du 
programme assurant les fonctions de base li6es k l'interface avec le module de 
communication (4) et ltees a Sexploitation de la premiere m6moire 
reprogrammable (8) et/ou de la deuxteme memoire reprogrammable (9). 
Cette memoire (7) est done de type ROM, et son contenu est defini par le 
10 fabricant de 1' unite de traitement (10). La memoire (7) contient en particulier 
une zone de stockage (71) permettant de stocker au moins un code relatif au 
type de materiel implants dans l'unite de traitement (10). 

La premiere zr £rrv*r -3 .reprogrammable (8) est de type EEPROM, done 
15 electriquement • *tfU??J . i**as la technplogie actuelle, il s'agira d'une 
EEPROM de type Vt ir^ Cette memoire contient en particulier une zone de 
stockage (81) permettant de stocker au moins un code relatif & l'application. 

La deuxieme memoire reprogrammable (9) est soit de type RAM, soit 
20 egalement de type EEPROM selon les formes de realisation expliquees plus 
loin. 

La Figure 2, est une vue sous forme d'ordinogramme, destinee & 
expliquer sous forme simplifi6e, 1' introduction de nouvelles fonctionnalites 
25 dans l'equipement de contrdle d'actionneur et/ou de capteur. 



Dans une premiere etape, (SI), l'unite de communication, de traitement 
et d'actionnement (100) regoit de la part du transmetteur d'ordre (200) une 
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demande de mise en apprentissage pour mise k jour de programme 
executable. 

II faut noter que plusieurs unites de communication de traitement et 
5 d'actionnement (100) 6quivalentes, peuvent, selon 1' invention, recevoir la 
m6me demande. Cette demande est transmise par le transmetteur d'ordre 
(200) en faisant figurer dans la trame d'6mission un code particulier de mise 
en apprentissage et pr6ferentiellement, Tune au moins des deux informations 
suivantes: 

10 - le code de configuration materielle, tel que log6 dans la zone de 

stockage (71) de la m^moire (7). 

- le code de ['application, tel que log6 dans la zone de stockage (81) de 
la m6moire (8). 

Avantageusement, les deux informations seront adress£es dans la 
tmme demission provenant du transmetteur d'ordre (200). Ainsi done, lors 
d'un processus collectif de remise & jour de programmes applicatifs au sein 
d'une mgme habitation, il y a done grace aux moyens de l'invention, 
possibility de n'adresser la commande de mise en mode d'apprentissage 
20 qu'aux seuls produits concern6s par 1' introduction de cette nouvelle version. 

Dans une variante de l'invention, on impose 6galement au 
transmetteur d'ordres (200) de transmettre 6galement un code de « cl6 
commune » connue sous forme de nom de groupe par l'ensemble des 
25 produits constituant le r6seau domotique. Cela 6vite ainsi de modifier 
simultan6ment les programmes ex6cu tables dans des produits n'appartenant 
pas au r6seau. 
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Lors de la premiere etape representee par (SI), l'unite de 
communication, de traitement et d'actionnement (100) recevant la demande 
de mise en apprentissage de programme executable verifie done 
avantageusement qu'elle est concern6e, par verification du code de 

5 configuration materielle, tel que log6 dans la zone de stockage (71) de la 
memoire (7) et/ou du code de 1' application, tel que log£ dans la zone de 
stockage (81) de la m6moire (8), et 6ventuellement par verification 
d'appartenance k un nom de groupe ou k une adresse commune dif fusee par 
le transmetteur d'ordre (200). Selon une caracteristique de 1' invention, seuls 

10 les r6cepteurs satisfaisant k ces criteres poursuivent la procedure illustr6e k la 
figure 2. 

Lors de la deuxieme etape representee par (S2), le transmetteur 
d'ordres (200) 6met un programme executable par l'unite de traitement (V s ). 
15 Ce programme est requ par l'unite de traitement (10) et loge en m6mou% 
(RAM, 9) par le microprocesseur (3) sous controle d'un programme 
memoire (7). 

Lors de la troisieme etape, qui est un test represente par (S3), le 
20 microprocesseur (3) s'assure que la transmission et le stockage du programme 
sont acheves. Bien entendu, ce test s'accompagne d'un test sur la validite des 
valeurs binaires regues et enregistr6es, en utilisant les tests connus de 
detection, voire de correction d'erreurs (CRC etc.). 

25 L'invention met k profit le caract£re bidirectionnel de la 

communication entre le transmetteur d'ordres (200) et l'unite de 
communication, de traitement et d'actionnement (100) pour que soient 
r6p6tees des parties mal regues du fait d'un brouillage. 
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Seuls les 6l6ments de l'unite de communication, de traitement et 
d'actionnement (100) ayant satisfait 1' ensemble des tests de validity passent k 
1'Gtape suivante. 

5 

Lors de la quatrteme 6tape (S4), il y a transfert de la m6moire vive 
(RAM, 9) vers la m6moire morte (EEPROM , 8) du programme transmis. 
Selon les cas, ce programme concerne l'ensemble des fonctions, ou 
simplement quelques fonctions spScifiques, mais T ensemble constitue done 
10 une remise k jour de 1' application. Le code de l'application, tel que log6 dans 
la zone de stockage (81) de la m6moire (8) de la nouvelle application fait 
partie de la transmission et se voit done ainsi remis k jour dans tous les 
produits modifies. 

15 Cette quatri&me 6tape (S4) peut se term:*;? f ; ..c \ir t ; -cus6 de reception 

radio ou encore par remission d'un signal par le* ^;^#^s-e*clus au cours.de 
la deuxteme 6tape (S2) ou de la troisi&me 6tape (S3) afin que l'installateur 
puisse 6ventuellement recommencer l'ensemble de la procedure pour ces 
produits. 

20 

Une fois la procedure termin6e, tous les produits concernGs sont done 
dot6s de fonctionnalit6s qu'ils ne pr6sentaient pas au moment de 
T installation, ou certaines fonctionnalit6s existantes se voient am61ior6es. 

25 II faut remarquer que des variantes k la procedure de modification sont 

possibles, comme il est connu de l'homme de metier. Ainsi, il peut Stre choisi 
de dormer k la deuxteme m6moire reprogrammable (9) la m6me structure 
EEPROM que la premiere mGmoire reprogrammable (8) en y prSvoyant aussi 
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une zone de stockage (91) du code de 1' application. Si ce choix est fait, il sera 
d6cid6 que seule la premiere m6moire (8) ou la deuxifeme m6moire (9) 
contient l'application active & un moment donn6. Si comme pr6c6demment 
c'est la premiere m6moire (8), alors les instructions du nouveau programme 
5 seront stockees dans la deuxteme m6moire (9) pendant la deuxteme 6tape (S2) 
et inversement. Aprfcs le test de coherence, la quatrteme 6tape (S4) devient 
simplement un ordre de basculement: la m6moire de programme active 
devient la deuxteme m6moire (9), et la premiere m6moire (8) servira & stocker 
6ventuellement un nouveau programme lors d'une mise k jour ulterieure. 

10 

Le principe de l'invention s'applique tout aussi bien aux 
fonctionnalites propres au fonctionnement des actionneurs et/ou des 
capteurs domotiques qu'aux differents traitements relatifs k la transmission 
sur le r6seau de commyir^^ t: dans le cadre des produits de commande 
15 desdits actionneurs e) •? .;. a pU: u :t Omotiques; 

Par ailleurs, il est clair que les mots binaires constituant le programme 
peuvent etre transmis sous une forme compact6e necessitant un 
d6compactage, ou encore peuvent £tre cryptes et d6crypt6s etc... 

20 

Apr6s ces differents traitements qui n'interviennent pas dans le 
principe de T invention, les mots binaires stock6s en m6moire seront 
directement interpr6t6s comme instructions de programmation, dites 
« langage machine » ou « assembleur » par le microprocesseur (3) de l'unite 
25 de traitement (10). 

En ce qui concerne l'unit6 de transmission d'ordres (200), sa forme 
n'est pas une caractGristique essentielle de l'invention. II peut s'agir d'un 
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boitier de commande g6n6rale, d6j& connu de l'installation au cours de 
procedures d'appariement pr6alables, dans lequel est prEvu un lecteur de 
carte m6moire, permettant au proprtetaire lui-m§me de procGder & une mise a 
jour. II peut s'agir 6galement d'un boitier de commande g6n6rale li6 & 

5 d'autres passerelles de communication (Internet etc.) ou encore d'un 
ordinateur 6quip6 d'un syst&me de communication du type du transmetteur 
(20). L'unit6 de commande (21) contient suffisamment de touches de 
commande pour enclencher la procedure de demande de remise cl jour, et si 
possible un 6cran permettant de suivre son bon d6roulement. Cette procedure 

10 peut §galement §tre activ6e en combinaison avec une action sp6cifique sur le 
r6seau d' alimentation, comme il est connu de l'6tat de la technique. 



Ajoutons que la m6moire (ROM 7), et la premiere memoire ( EEPROM 
8> o iTaient 6tre remplac6es par une seule et meme m6moire du type 
1 5 Mans laquelle on realise une partition fixe ou dynamique. 

Bien entendu, Tinvention n'est pas limit6e aux modes de realisation 
dScrits et repr6sent6s & titre d'exemples, mais elle comprend aussi tous les 
Equivalents techniques ainsi que leurs combinaisons. 



20 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de commande k distance d'un actionneur (1) et/ou 
d'un capteur d'une installation de protection et/ou de confort, et/ou de 
contrdle d'un batiment, comprenant une unite de traitement (10) et un 
5 transmetteur d'ordres (200), caract6ris6 en ce qu'il comprend des moyens 
de transfert (4, 20) permettant de transferer k l'urrite de traitement (10), 
depuis le transmetteur d'ordres (200), un programme de traitement relatif 
au fonctionnement de 1' actionneur et/ou du capteur, ce programme 6tant 
fourni et enregistr6 sous forme directement executable. 

10 2. Dispositif de commande k distance selon la revendication 1, 

caract6rise en ce que 1' actionneur (1) est destine k l'entrainement d'un 
element d' occupation ou de fermeture (50). 

3. Dispositif de commande k distance selon l'une quelconque des 
revendications pr£c£dentes, caract6ris6 en ce que 1' unite de traitement (10) 

1 5 est en relation avec un transmetteur radio (4), et avec 1' actionneur (1), pour 
constituer une unite de communication, de traitement et d'actionnement 
(100), ledit transmetteur radio (4) etant susceptible de communiquer en 
reception et en emission avec tout dispositif radio-fr6quences partageant le 
meme protocole de transmission, tandis que 1' unite de communication, de 

20 traitement et d'actionnement (100), est apte k recevoir et k enregistrer de 
manifere durable, et k ex6cuter le programme de traitement. 

4. Dispositif de commande k distance, selon la revendication 3, 
caract6ris6 en ce que 1' unite de traitement (10) comprend un microprocesseur 
25 (3) qui execute les programmes contenus dans une memoir e de programme 
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(7, 8, 9) dont au moins une partie (8, 9) est reprogrammable (EEPROM, 
FLASH). 

5. Dispositif de commande k distance, selon la revendication 4, 
5 caracteris£ en ce que la ntemoire de programme inalterable (7) contient une 

zone de stockage (71) permettant de stocker au moins un code relatif au type 
de materiel implante dans 1' unite de traitement (10). 

6. Dispositif de commande k distance, selon la revendication 5, 
10 caracteris6 en ce que la ntemoire reprogrammable (8, 9) contient une zone de 

stockage (81, 91) permettant de stocker au moins un code relatif k 
l'application. 

7. Dispositif de commande k distance selon I s : - • vccnque des 
15 revendications pr6c6dentes, caracteris6 en ce que V^i^iy.^^iv d'ordres 

(200) contient le programme executable k transferer, ei constitu6 d'un 
transmetteur bidirectionnel (20) analogue au transmetteur radio (4) de 
l'unite de communication, de traitement et d'actionnement (100), et d'une 
unite de commande (21), dans laquelle le programme k transferer est 
20 stocke de mantere au moins provisoire. 

8. Proc£d6 de mise k jour des fonctionnalites d'un actionneur et/ ou 
d'un capteur pilote par au moins une unite de traitement (10) et destine k la 
protection et/ou au confort et/ou au contrdle d'un batiment, caracteris£ en ce 

25 qu'il consiste k transmettre par le biais d'ondes radio£lectriques k l'actionneur 
et/ou au capteur aprfes son installation ou leur installation, des donn6es 
binaires comportant : 
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au moins un programme de code directement executable par 
l'unite de traitement de l'actionneur et/ou du capteur, 
au moins un code d' identification de produit et/ou d' application, 
le programme et le code d' identification etant stockes dans une mGmoire 
5 electriquement reprogrammable de l'unite de traitement. 

9. Procede selon la revendication 8, caract6rise en ce qu'il consiste & 
fournir k l'unite de traitement (10), un programme de traitement relatif au 
fonctionnement de l'actionneur et/ou du capteur, ce programme etant fourni 
10 par un transmetteur d'ordres, et ertregistre sous une forme directement 
executable par le microprocesseur utilise dans ladite unite. 
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